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MODELLCODE

Die Hardware wird mit dem folgenden Modell-Code definiert.

Modell: I 0000

Download der Kurz-Betriebsanleitungen

Der KM1/KM3 ist fiir Fronttafelmontage und entspricht der
Instrumenten-Klasse Il

Dieser Regler wurde unter Beachtung der Europdischen Vorschriften
entwickelt und gebaut.

Weitere Hinweise zum Gebrauch des Gerdtes sind in der
Bedienungsanleitung enthalten. Auf der Webseite:

www. si ka. net

finden Sie die Bedienungsanleitung zum kostenlosen Download.
Zum Download der Betriebsanleitungen gehen Sie iiber das
Hauptmenii auf:

Produkte -> Elektronische Mess- und Kalibriertechnik ->
Elektronische Regler und Anzeiger -> Regler Baureihe CON

Hier wdhlen Sie das gewiinschte Produkt aus. Der Reiter "Dokumente”
enthdlt die hinterlegten Betriebsanleitungen im PDF-Format.

A Achtung!

- Falls ein Fehler oder eine Betriebsstérung des Gerdtes Gefahren-
situationen oder Personen- bzw. Sachschdden hervorrufen
kann, muss die Anlage mit zusdtzlichen elektromagnetischen
Einrichtungen abgesichert werden.

- Die Garantielaufzeit der Produkte betragt 18 Monate.
Ausgeschlossen von der Garantieleistung sind Produkte und
Bauteile, die aufgrund ihres Gebrauchszustands einem Verschlei
unterliegen bzw. Bauteile mit begrenzter Lebensdauer oder falls
das Gerdt unsachgemdR verwendet wurde.

DISPLAY UND TASTENFUNKTIONEN

MaReinheit
°(/°F)

Messwert PV
(eng. Einheit)
Autotune aktiv
(blinkend)
Sollwert
(Automatik),

ktiver
Alarm

Manueller
Betrieb

StellgroRe
(Handbetrieb),
Zustand der Parameter Wert
Ausgdnge oder
Status/Funktion
(Eingabe Modus)
\/ Bediener Modus Eingabe Modus
Lugriff auf:
- Bediener Befehle Bestdtige und weiter
(Timer, Sollwert Auswahl ...) |zu ndchstem
- Parameter Parameter
- Konfiguration
Lugriff auf: . .
- Bediener Informationen Erhohe den angezeigten
O (StellgroRe, Laufzeit ...) Wert oder weiter zum
- Parameter Einstellung ndchsten Parameter
- Konfiguration
. X Reduziere den angezeigten
Zugriff auf: Wert oder zuriick zum
- Sollwert vorigen Parameter
Programmierbare Taste: Beende die Bediener

Starten der definierten Funktion
(Autotune, Auto/Man, Timer ...)

Befehle/Parametrierung/

Konfiguration

A\ Achtung!
Alle fehlenden Codes fiir die Stellen (Stelle A: Code T und P,
Stelle E und F: Code M) sind im “Engineering Manual”
beschrieben, welches kostenlos von der SIKA Web-site geladen
werden kann.

ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

ABMESSUNGEN

Abmessungen (Lx B x T): 48X 48X 63 mm
(1.89x1.89 x 2.48 in.)
u5+0.6 X ’+5+0.6 mm

(1.78%0.023 x 1,78+0.023 jn )

Schalttafelaussparung (L x B):

MONTAGE

KLEMMEN
PEELEY™ 4 T—:ler=(:]
> Nur % Dh ) .
G D S Y™ s
@ _ | NO (0.055in.)

i a—

n
AL

TC, NTC, PTC, mA, mV, V + Digitaleingang 1

Ausgang 0P1 D
Relais (1 SPST NO, & Al250 Vac)

Baureihe m Ausgang 0P3 n
Regler (+ Timer) 1 Nicht vorhanden -
Regler (+ Timer + Programmiereinheit) 3 Relais (1 SPST NO, 2 Af250 Viad) R
Funktionen Zusatzausstattung A VDC fiir SSR (12 Vdc/20 mA) 0
Keine - Relais (1 SPST NO, 2 Af250 Vac)(Nur KM3 Servomotor)(Anmerkung) M
Timerfunktion T | | Ausgang 0Py,
Programmer + Timerfunktion (Nur KM3) P 110 digital (siehe Abschnitt “Ele.Anschluss” fiir weitere Hinweise) D
Stromversorgung i Serielle Kommunikation n
100... 240Vac (-15... +10%) H m _
- 0, - 0,
24Vac (-25... +12%) oder 24Vdc (-15... +25%) L RS485 Modbus S
Eingang
TC, PT100, PTI000, mA, mV, V + Digitaleingang ¢ | [IMiemmenart n
E
M
N

VDC fiir SSR (12 Vdc/20 mA)

- o=

Analogausgang (0/g... 20 mA, 0/2... 10 V) (Nur KM3)

Ausgang 0P2

Nicht vorhanden

Relais (1 SPST NO, 2 Al250 Vac)

VDC fiir SSR (12 Vdc/20 mA)

X|o|=

Relais (1 SPST NO, 2 Al250 Vac)(Nur KM3 Servomotor)(anmerkung)

KONFIGURATIONSCODE EINGEBEN

3 Sekunden lang die
Taste @@ driicken, um
das Konfigurationsmenii
zu 6ffnen

Die Tasten @und @ S

driicken, um das
Konfigurationspasswort
einzugeben: Passwort 4
(werkseitige Einstellung 300)

Die Tasten @und &
driicken, um Lad
einzugeben (Eingangsart
und Regelmodus)

Die Tasten @und &
driicken, um £odc
einzugeben (Alarme
und Zusatzfunktionen)

Die Taste @ driicken, um
den Konfigurationscode
Zu speichern

Hinweis: Um die Konfiguration abzubrechen, ohne die
Anderungen zu speichern, die Taste @ driicken

Standard (nicht ausziehbare Schraubklemmenleiste)
Mit ausziehbarer Schraubklemmleiste

Mit ausziehbarer Federklemmleiste

Mit ausziehbarer Klemmleiste (nur fester Teil)

Anmerkung: Servomotor-Antrieb, sind sowohl OUT2 und OUT3
Codes als "M" ausgewadhlt werden.

Beispiel: KM3-HCRRRD--

Regler KM3, kein Timer, kein Programmer, 100... 240 VAC, TC/PTi00/
PT1000/mVIV + Digitaleingang 1, 3 Relaisausgange, Ausgang 4, TTL,
fest montierte Schraubklemmen.

KONFIGURATIONSCODE

> 1

+ Abisoliertes Kabel
< “ Il + } —NO L: 5.5mm
T—] oy oP CE* - v (0.21in.)

3*
(Anmerkung) ~

il
- Phase 100... 240 VAC/
20... 30 VDC
— Neutralleiter

~

22

Thermo
element

+
Transmitter
Passiv 4... 20 mA

Pt1000/NTC/PTC

Pti100

Der KM1/KM3 kann einfachst durch einen Konfigurationscode fiir die gangigen Anwendungen konfiguriert werden und zwar mit der Eingabe
von zwei y-stelligen Codes: £ o | [LMNO] fiir Messeingang und Reglermode und £ =<2 [PQRS] fiir Alarme und Service Funktionen.
Fiir eine detaillierte Reglerkonfiguration lesen Sie bitte im “Engineering Manual" nach.

Anmerkung: Bevor Sie mit der Konfiguration beginnen, definieren Sie die Codierung und schreiben 2= / und £ =22 nieder:

-

L MNO Lod i

Lzd 1 Benutzer:

L.

=
=]
=]
~[O]

A1 —

Eingangsart und Messbereich L M Regelart OP1 |0P2 |OP3 |[OPy N o
1) -50... +1000°(C o | o ) ) _ H Al AL |AB o | o
ToK e o 7 Heizfunktion EINJAUS= H NV Al ) H ) P
s -50... 1760°C 0 | 2 | fyghiunktionEnaus=c oA fA2 A3 L o0 12
TCR -50... +1760°C Py 3 NV Al AL2 C 0 3
T 70.... +1,00°C 0 I H ( Al2 Al3 0 [
Infrarot ) -50... +785°C 0 5 H Al A2 ¢ 0 3
Infrarot K ~50... +785°C o | 6 | |Enius mitTotband (HIO) ﬁv : ﬁg ?B . 6
PT100/PTC KTY81-121 -200... +850°(/-55... +150°C 0 7 C I ) H o ;
PT 1000/NTC 103-AT2 -200... +850°(/-50.... +110°C o | 8 TR o TH o | o
Linearo... 60 mv o 9 - ] H Al | A2 | A3 1 0
Linear 12... 60 mV 1 0 Heizfunktion PID = H W Tan Taz TH 1 1
Linear 0...20 mA (dieser Bereich forciert 0P = TX) 1 1 N i C Al | AR | AB 1 2
Linear 4... 20 mA mA (dieser Bereich forciert 0Py, = TX) 1 2 Kiihifunktion PID = C N AL TG 1 3
linearo...5V 1 3 H C Al2 Al3 1 L
linear1...5V 1 4 H Al1 Al2 ( 1 5
Linear0...10V 1 5 Doppeltes PID-Verhalten | C H AL | A3 1 6
linear2...10V 1 6 (HIO) NV [H AL |C 1 7
TCJ -58... +1832°F 1 7 C Al1 AL2 H 1 8
TCK -58... +24,98°F 1 8 NV ( AL2 H 1 9
TCS =58... 3200°F 1 1 9 I Anmerkung: Wenn ein Alarm aktiv ist, dann st nur Al1im

TCR -58... +3200°F 2 1 0 “Bediener Level" (operator level) verfiigbar, um keine
T ~9h-.. +752°F 2 {1 kritischen Prozesse zu unterbrechen.

Infrarot J -58.... +145°F 2 | 2 Um AL2 und AL3 gegen unsachgemaRen Zugriff zu
Infrarot K -58... +1445°F 2 3 schiitzen, sind sie nur in der “Parameterliste”
PT100/PTC KTY81-121 -328... +1562°F/-67... +302°F 2 L (Passwort Level 20) zugdnglich. Fiir andere
PT1000/NTC103-AT2 -328... +1562°F/-58... +230°F | 2 5 Konfigurationen siehe “Engineering Manual”.

PQR S Lodd

Cod? Benutzer: [P[Q[R][S]

SHK
| |
Alarm 3 R Aktivierung der Zusatzfunktionen S
Alarm 2 Q Keine 0
Wattmeter (augenblickliche Leistung angegeben in W) 1

Alarm 1 P n " -

- Energiemeter (Energie angegeben in Wh) 2
N,'Fm verwendet 0 0 0 Absolute Betriebszeit (angegeben in Tagen) 3
Fiilerbruch - 1 1 1 Absolute Betriebszeit (angegeben in Stunden) I
Absoluter Al Hochstwert 2 2 2

soluter Alarm Tiefstwert 3 3 3 Anmerkungen: 1. Wattmeter: die aktive Leistungsaufnahme
Absoluter Hochst/ | Extern Hochstwert/Tiefstwert | 4 L L wird kontinuierlich aus Produkt von Spannungs-
Tiefstwertalarm Intern Hochstwert/Tiefstwert 5 5 5 und Laststromparameter und der aktuellen
Abweichunesal Abweichung Héchstwert 6 6 6 StellgroBe errechnet.
Welchungsaiarm Abweichung Tiefstwert 7 7 7 2. Energiemeter: der Energieverbrauch ist der an-
) AuRerhalb des Bandwertes 8 8 8 gendherte stiindliche Energieverbrauch (gerechnet
Abweichungsalarm = ndwertes 9 9 | o aus Lastspannungs- und Laststromparameter)

gemittelt aus den vergangenen 15 min Perioden.
Die Anzeige wird alle 15 min aktualisiert.

3. Betriebsstunden Zahler |duft immer und so
lange wie der Regler eingeschaltet ist.

Anmerkung: Klemme 4 kann programmiert werden als:

- Digitaleingang (DI2) Einen Trockenkontakt
zwischen den Klemmen 4 und 16 anschlieRen

- Llogik o... 12V zur SSR-Steuerung (0P):
Die Last zwischen den Klemmen 4 und 16 anschlieBen

- 12Vdc (20 mA) Stromversorgung Transmitter:
2-leiter Transmitter schlieBen Sie an Klemmen 4 und
1an; bei 3-leiter Transmitter schlieRen Sie Klemme 4
an die Transmitterversorgung an und Klemmen 1 und
2 an den Signalausgang.

*  In KM3 Servomotor: OP2 = AUF, OP3 = ZU

ALARMARTEN (C o2 Ziffern: P, Q, R)

Alx -3 ’
Absoluter

Hochstwert

Absoluter Alarm

ON

Alarm
Absoluter
Tiefstwert

ON ON

Alarm

Absoluter Fensteralarm

PV

ALxH

Extern
Hochstwert/
Tiefstwert
Intern
Hochstwert/
Tiefstwert

ON ON

ON ON

Relativer Alarm

PV

Alx &
SP ¥
Alx ,

Zeit

Abweichung ON

Hochstwert
Abweichung

ON ON

Tiefstwert

Relativer Fensteralarm

PV

ALxH
SP3

ALXL »

ON ON

Innerhalb des

Bandwertes
AuBerhalb des

ON ON

Bandwertes



PARAMETEREINSTELLUNG

Driicken Sie die
Taste fiir 3 Sekunden

EN

Passwort 4

cod !, codd

Zum Konfigurationscode

Tabellen auf der ersten Seite)

(werkseitige
Einstellung: 300)

Passwort 2
(werkseitige
Einstellung: 20)

Zugriff auf
Parameter

Parametereinstellungen

L)

Bestdtige und weiter zum ndchsten
Parameter

>

Erhdhe den angezeigten Parameter oder
wdhle den ndchsten Parameter

-

BETRIEB DES REGLERS

Ausgangswert %
(zB.: Heizung =35%,
Kiihlung = 4,5%)

AV g

Verkleinere den angezeigten Parameter
oder wdhle den vorigen Parameter

Zum Verlassen des Parametereinstellvorgangs
driicken Sie die@J-Taste (fiir 3 s) oder warten,

bis zu

m Autoreturn (ca. 30 s).

Anzeige zusatzlicher Funktionen  Ist abhdngig von £odc/
Parameter S Einstellung
D
T g

] Leistung (kW) U

Verbleibende ~ oder Energie (Wh) | = 7L
Zeit des Betriebsstunden | 55 Y—=—
Zeitgebers (Tage) ) = L
Betriebsstunden | 1, 55w
R (Stunden) 5

Wenn aktiv
I Die Taste @ 3 Sekunden lang gedriickt halten bzw. Autoreturn abwarten (10 Sekunden),

| umzum Betriebsmodus zuriickzukehren.

[y}

. —_——
y o LC c500
' Operativer Operativen
v Sollwert Sollwert
: dndern

=5 @ Erhéhen
ar &P Reduzieren
=t

Die Taste &3 3 Sekunden lang
gedriickt halten bzw. Autoreturn
abwarten (10°s), um den neuen
Sollwert zu ibernehmen und zum
Betriebsmodus zuriickzukehren

€N/ O TUNE Start

Driicken Sie die &
Taste fiir 3 Sekunden

i

(g Y A
™ 2HE0
e  Auto-tune

lduft

Der Punkt
blinkt solange
Auto-tune
aktiv ist

EVOTUNE

Ist eine schnelle und voll automatische
Prozedur, die unabhdngig von der
Abweichung zum Sollwert, in jedem
Betriebszustand aktiviert werden kann.
Der Regler wahlt automatisch die
beste Optimierungsmethode und
berechnet die PID Parameter.

Hinweis: Der @ -Taste kann vom Benutzer eine andere Funktion mit

der /5~ & Parametrierung zugewiesen werden.

Zuriick zum
e

Die Taste &3 s lang gedriickt halten bzw. Autoreturn abwarten (10 s),
um zum Betriebsmodus zuriickzukehren.

Bedienersteuerungen
L _CL o Start | Bei aktiver C o O Erhohen  )Andert den
L. hol d:Hold | Zeitschaltuhr | =7~ ) ]Wert des1.
> run FES:Reset | (ErF)  #% 2HAL| P Reduzieren g wertes
- @ Bestiitigen/weiter Bestatigen/weiter
L Bei mehr \ n5P >1
ASF é\lr(]t‘?\llaerr” als 1 aktiven 5P2 |
/ Sollwert | 0lWert 120pp o>
: (~5F >1) = el
: & Bestitigen/weiter : 2250 n5F >3
; H Z o
> H bl
------------------------- <t = _:l”—"l'__l’B
PP s
v Bestdtigen/weiter
o _—
FYL T | Bei aktivem Al
250

¢ @ Bestitigen/weiter

rsten Parameter |

Liste der Parameter (7755: 20) (in grau die Parameter, die sich auf optionale Funktionen beziehen)

Gruppe |Param. Beschreibung Bereich Default Ber‘::et:ter- Hinweis
E£r5E |Zeitschalterzustand Option
Auto = reg,
oPEr- |Anwahl Betriebsmodus Manuell = oplo,
Schaltungen Standby = stdy
ASF  [Sollwertanwahl 0=5P,1=5P2,2=5P3,3 =SP4 0=5P
EunE |Start Autotune 0 = oFF, 1= start 0 = OFF evoTUNE
Pk Proportionalband 1... 9999 (eng. Einheit) 20
£ Integralzeit 0...10000 § 200 Cod ! DigitN=1
Ed Vorhaltezeit 0...1000 § 50
HS5EE  [Steuerungshysterese EINJAUS  |o... 9999 1 Cod i DigitN=0
Control 1 -1 [Heizzeit 0.1...130's 20.0 Cod {DigitN =1
. . Cod ! DigitN =1
~cl [Relativer Nutzeffekt Kiihlen 0.01... 99.99 1.00 Cod ! DigitO > 4
. . Lod I DigitN=1
Ecc |Kihlzeit 0.1...130§ 20.0 Cod { DigitO > 1
5P Sollwert 1
SPZ  [Sollwert 2 4 R (eng. Einheit) Wenn ~5F >1
S5F3  |Sollwert3 999... #9999 {ené. Wenn ~5° > 2
Sollwert |57+ |Sollwert 4 Wenn~5F >3
SPLL |Tiefster Sollwert -1999... SPHL (eng. Einheit)
SFHL  [Hochster Sollwert SPLL... 9999 (eng. Einheit)
~5F |Anzahl anwahlbarer Sollwerte |1... 4 1
AL |Alarmgrenzwert 1 Alil... ALH
, , |Skalenanfang Alarmgrenzwert 1/ ~
AL it Skalenanfang ALt -1999... +9999 (eng. Einheit) 1999 Wenn Stelle P von
a; 1y |Vollausschlag Alarmgrenzwert 1/ & 9999 Codd >1
= """ |Vollausschlag Al
HAL ¢ |Al1 Hysterese 1...9999 (E.U.) 1
ALZ  |Alarmgrenzwert 2 Alal... ALH
, =, |Skalenanfang Alarmgrenzwert 2/ ~
ALeL Skalenanfang AL2 - 1999 Wenn Stelle Q von
Alarms -1999... +9999 (eng. Einheit) g
Bl oM Vollausschlag Alarmgrenzwert 2/ 9999 Codd >1
~""" [Vollausschlag AL2
HAL 2 |AL2 Hysterese 1...9999 (E.U.) 1
L3 |Alarmgrenzwert 3 Al3L... AL3H
, =, |Skalenanfang Alarmgrenzwert 3/ ~
AL FL Skalenanfang AL3 1999... +999 (eng. Einfeil) 1999 Wenn Stelle R von
a7 |Vollausschlag Alarmgrenzwert 3/ & 9999 Lodd >1
- Vollausschlag AL3
HAL 3 |AL3 Hysterese 1... 9999 (E.U.) 1
Soft Start SEF |Austrittswert Soft Start -100...100% 0
SS5E  |Soft Start Zeit 0.00... 8.00 (hh.mm) 0
55 |Wert Skalenanfang -1999... FSc -1999 Nur fiir lineare
FSc  |Wert Vollausschlag §5C... +9999 9999 Eingangs-Typen
Input ) 0... 3 (lineare Eingdnge);
oP Dezimalzahl 0...1(anderen Eingénge) 0
F L |Digitalfilter Eingang OFF; 0.1...20.0'§ 0 = OFF
nonk = Zeitschalter nicht verwendet
i.d.A= Zeitgeschaltetes EIN und Start bei
Schaltsignal
i.uP.d =Zeitgeschaltetes EIN und Start bei Die Zeitgeber Steue-
= ; ; Einschaltung rung (Start, Stopp,
ErF  |Leitschalterart (Zeitschaltung) |, 4 4 = EINbei Schaltsignal none Reset) kann mittels
i.P.L = Asymmetrische Einschaltung bei £ ~SL Befehl oder
Leitschalter g Start in AUS . g def programmier-
i.L.P = Asymmetrische Einschaltung bei
Start in EIN baren &3 -Taste
o= hh.mm oder via Digitalein-
Eru |Zeitschaltereinheit 1= mm.ss s gang DhIDI2 (wenn
2 = sss.d mm.ss konfiguriert)
Erk | |Leit Zeitschalter 1 00.01... 995.9 1.00
Erkc |Zeit Zeitschalter 2 00.00... 995.9 1.00
Wenn das bestellte Controller mit der Option Programmer ausgestattet, siehe die "ISTR-FKM3P" Addendum
ON =12 VDC fiir Stromzufuhr zum Transmitter
: 0UTy = Ausgang VDC fiir SSR
110 1oF |Anwahl der Funktion IO Nr. 4 |puo Digital-eingang (Trockenkontakt) ON
Di2U = Digital-eingang (24VD()
o «F. ! |Funktion Digitaleingang Dh 0...21 0 Siehe_die Dh, DI2
o F2 |Funktion Digitaleingang DI2 0...21 0 Funktionstabelle
Dicital 0 = Dh Direkte Aktion, DI2 Direkte Aktion
1gita - -~ . 1= DI Reverse-Aktion, DI2 Direkte Aktion DI2 onl
einginge |7 7 |Digitale Eingdnge Aktion 2 = Dh Direkte Aktion, DI2 Reverse-Aktion if configured
3 = DI Reverse-Aktion, DI2 Reverse-Aktion
: ; nonk, tunk, oplo, aac, asi, chsp, st.by, Siehe die @ -Tasten
w5rb |Tastenfunktion bei st nonk Funktionstabelle
0 = Variabel Wenn “Variabel"
P . 1= Rot aktiv ist, dann ist die
o «t Displayfarbe 2= Griin 2 Anzeige griin wenn
3 = Orange PV weniger von SP
abweicht als Ad£
Display ist, rot wenn die
- |Display-Farbwechselschwelle Differenz groRer als
Fdt (bepi)dy,.EL =0 0 (0FF)... 9999 (e.u.) RJE und orange
wenn die Differenz
kleiner als A-E ist
o5& |Display-Ausschaltzeit (mm.ss) [oFF (display ON) 0.1... 99.59 OFF
Serielle  |Add__|Gerdteadresse 1... 254 1 Modbus RTU slave
Schnittstelle|s AL~ |Baud rate 1200, 2400, 9600 baud, 19.2, 38.4 kbaud  [9600 protocol
leistung- |Uolt |[lastspannung 1...999 (V) 230 Wenn Stelle S von
smesser |-~ |laststrom 1...9999 (A) Codd >1
password 122 Passworte!ngabe Konfiguration|o... 999 300
FASC |Passworteingabe Parameter  [0... 999 20

FUNKTIONSANWAHL

Betriebsdiagramm des Zeitschalters (ausgewahlt von -~ )(Option)

A Zeitgeschaltets EIN und Start bei Schaltsignal
Schalt- —j Tr.ta Tr.t2
signal —]— = <t
off ON off
Ausgang
Einschaltung (PWR ON)
wiP o Zeitgeschaltetes EIN und Start bei Einschaltung
Tr.th Tr.t2
—t >
Ausgang . off ON off
Einschaltung (PWR ON)
i EIN bei Schaltsignal
Schalt- —— Tr.t1
signal
A ON off
usgang
Riicksetzung -

Einschaltung (PWR ON)

(=]

Um Zugang zu allen Gerdtefunktionen zu erhalten, lesen Sie bitte die “Complete configuration procedure” im “Engineering Manual".
Die gesamte Einstellung des Reglers (Konfiguration und Parameterwerte) ldsst sich einfach vom Gerat herunterladen und auf andere, dhnli-
che Gerdte kopieren; hierzu wird das Zubehdr verwendet: Universalprogrammierschliissel fiir Gerdte SIKA Modell: A-01

o «F_ Funktionen der Digitaleingange Dl und DI2

w5~ Funktionen der Taste &

u=L  Asymmetrische Einschaltung bei Start in AUS Codenummer| Beschreibung Codenummer |Beschreibung
Schalt- —»! Tr.2 Tr.©2 Tr.t2 o Deaktiviert (AUS) nonE Nicht verwendet
signal Tr.t1<a——{Tr. 11| <t——2 Tr. 11| t—— ! Alarmriicksetzung EunE Start der Autotuning-Funktion
‘ ON off ON off Y ON Z Alarmquittierung (ACK) oPLlo Manueller Betrieb
AHSgang 3 Messsperre AAc Alarmriicksetzung
Riicksetzung Y Standby-Modus AS Alarmquittierung
LF  Asymmetrische Einschaltung bei Start in EIN 5 Manueller Betrieb ch5P Umschaltung des Sollwertes
5 Heizfunktion mit "SP" und Kiihlfunktion mit "Sp2" SEhY Standby-Modus
S.Chalt_ g Tr.t1 <% Tr.t1 <% Tr.t1 <_Tr‘t2 7 Zeitschalter Run/Hold/Reset [beim Ubergang] " Strk Start/StopplZeitschalterriicksetzung
signal L o g Zeitschalter Run [beim Ubergang] Nur verfugbar,
ON off [ON off [ON off - — wenn Timer-
Ausgang 5 Zeitschalter Reset [beim Ubergang] Option und
Riicksetzung M |=@ Zeitschalter Run/Hold £ F st NICHT
7 Zeitschalter Run/Reset a}’f”D”E
= Zeitschalter Run/Reset mit Sperre bei Zeitschaltende il
8 Sequentielle Sollwertanwahl [beim Ubergang]
g Anwahl SPISP2
o0 Anwahl mit bindrer Codenummer der Sollwerte mit DI - DI2

(00 = SP, 01=5P2, 10 = SP3, 11 = SPy)

Y]

Digitaleingdnge parallel zu den Tasten e und
(Dl = ex Taste , DI2 = @ Taste)

<o




